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◎이 문서에서 '알리'로 검색하여, AliExpress 에서 구할 것을 한꺼번에 구매하면 편리합니다. 배송

방법은 꼭 AliExpress Standard Shipping 을 이용하세요. 약 10일 걸립니다.

참, 배터리는 더 오래 걸려요.

◎ [알리] 딱지가 없는 것들은 국내 쇼핑몰에서 구할 수 있는 것들입니다. 특정 사이트에서만 구할

수 있는 부품은 부품명 앞에 [전자부품판매 쇼핑몰명]을 붙였습니다. 전자부품 전문 쇼핑몰에는

디바이스마트, 엘레파츠 등이 있어요. 11번가 같은 쇼핑몰도 가능해요.

◎드론 관련 부품은 팰콘샵에서도 구매할 수 있어요.

◎코로나 19 이후 부품 가격이 두 배 이상 폭등했네요.
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

공통 도구 
 
1. 납땜도구세트(납, 페이스트 포함) 

 

2. 와이어 스트리퍼 

3. 전자 니퍼 
 

 
4. 휴대용 오실로스코프 (DSO138) 

 
페
이
지

2 



 
DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

DIY1 FC 주기(1KHz 주기로 깜빡이는 LED) 

 
1. [알리] stm32F407VET 또는 stm32F407VGT 

 
 

 
2. st-Link V2 

 
 

 
 
3. [엘레파츠] 50X100 만능기판 단면 사각패드(간격 2.54mm) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

4. [알리] 납땜용 와이어(6 색) 
 

* 납땜하여 회로를 구성할 때 핀의 종류에 따라 색이 다른 전선을 사용하면 여러 잇점이 

있어요. 예를 들어, 3V3 은 빨강, GND 는 검정, 클럭라인은 노랑으로 연결하는거죠. 

 

 
 
5. 발광다이오드(LED, 빨강, 노랑, 초록 3 종) 

 
6. 핀헤더 

 
① Straight 타입(2.54mm), 색깔별 구매 
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

② 이중 90 도 꺾임 타입(2.54mm) ③단일 90 도 꺽임 타입(2.54mm) 
 

 
 
7. 플라스틱 서포트(10mm 부터 다양한 길이) 
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

DIY2 디버깅(사인그래프 출력) 

1. DIY1 에서 만든 FC 보드

2. FTDI FT232RL 모듈

3. [디바이스마트] 몰렉스 5264 용 클림프 전선
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

4. [디바이스마트] 몰렉스 5264 & 5267 암수 커넥터(2~6 핀까지 필요함) 

* 몰렉스: 3 핀 * 2 개, 6 핀 * 3 개 필수! 
 

5267          5264 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

페
이
지

7 
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DIY3 자이로센서(회전각과 각속도) 
 
1. DIY2 에서 만든 FC 보드 

 

 
 
2. [알리] 기울기센서 icm20602 * 2 개(양팔 드론용 1 개 포함) 

 

 
 

[알리]에서 icm-20602, icm20602 로 검색해도 뜨지 않으면 대신 여기로 들어 가세요.  아, 

작년 이맘 때만해도 6,000 원이었는데 지금은 20,000 원이나 하네요. 
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https://ko.aliexpress.com/store/1965526/search?SearchText=icm-20602
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DIY4 FS-I6 송수신기( iBus - 10 채널 업그레이드) 

1. DIY3 에서 만든 FC 보드

2. FS-i6 & FS-iA6B
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[HobbyKing] 3S 리튬폴리머 전지(택 1 또는 둘 다 구매)  

* [알리] 리포 충전기도 함께 구매하세요! 

 

① Turnigy Heavy Duty 2200mAh 3S 60C 

 

② Turnigy Graphene 2200mAh 3S 45C 

 

 
3. [펠콘샵] [알리] Matek 파워보드 

 
4. [알리] FlySky 데이터 케이블 
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

(8 장에서 만들 텔레메트리포트) 

DIY5 PID 제어기(이중 PID 함수) 
 
1. DIY4 에서 만든 FC 보드 

* 아래 두 포트는 아직 없다고 생각해주세요. 
 

(6 장에서 만들 ESC 출력포트) 
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DIY6 ESC 출력(oneShot125) 
 
1. HAKRC 35A BLHeli_32 * 4 개(여분으로 2 개 더 구매) 

 

 
2. TCMMRC 2206 2300KV 모터 * 4 개(여분으로 2 개 더 구매) 

 
3. [알리] 22AWG 실리콘 전선(검정, 빨강, 노랑 등 3 색 이상 구매 권장) 

* 모터 세 가닥 선이 짧으면 이어 써야 합니다. 
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

DIY7 안전장치(저전압 알람 등) 
 
1. DIY 6 에서 만든 FC 보드 

 

아직 존재하지 않는 포트입니다. 
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DIY8 GCS(지상관제시스템) 
 
1. DIY7에서 만들어진 FC 보드 

 

아직 존재하지 않는 포트입니다. 

 
2, HC-12 무선 시리얼 모듈 * 2 개 
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3. ESP32 WEMOS LOLIN32 V1.0 
 

 
 
4. 안드로이드 스마트폰 
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https://action.adoffice.11st.co.kr/act/click/v1/landing/clickdata/compress?clickData=ssXzw8kJ7-kTLxtQ5ZGznTjRzffnDNQG7wlPrGf2mgJR_QczSFJALwKqf7N7IOt_bm-iYEUQ0KasMupoqKYG167CHnH7WUTN66NaNgt_yVrICZh2EQBKVGxmkVTpxxVRnLce1lhK2nAvQBNL89GPovH_njGxgJe2CdA2-uMsD8jirgu8fwl1VKAQg-xYQdeC0gxSYoXSgwBXhaSDNR8q_zQ6eh62OkGB5s2nm3J4X3iubmpaQgReJCMl9Revk9W6aGhS1Lj-6Xd22PUul8FtbFycez5j2HoK9v7gilSKEpeXfL92cXu-tYcaFNIkJuLiGSvmem-vtLp0iAkNd6pZlHV6Th7gYJSLJ_txdn8BFmXsIDGbRGxIl2lvX19cgRqDTMKu6KKUwlXuvKHb6Nh4wCWelqQUmDagKgPfGCqkHnfbu6mSALTCT9tn9vxjlRt16wwKbhuCglL_JSe6wgSi-sHlv7h1_9RHA1g7bUbkB3TWSAT7uDZcKQm2TXzFqiQ3oR9aYtCM_9bqu1Xq1-EUzo20cbPYn4nfS0Zf-rmwxqn4QKjy_WGBAPM9YCbK-QM1E9Zm3hZXVt0Kd1FLUQMfOONKLGfr8p0p0UE8gDFVqYlX2yrZN-xGjlzczw8Epts3lLOerktUC86MyKPuTKDIOSSAWSgQouCBe-BA_n0iI9o_yI1QOVFDpF-W9LRjTQJbXXQ3n0BSq7RCmdndDlgzvhf0NqVzJ6l48QJjzSth774RIv8Teo1fNJUUX0GW3KnpRwQsDDuwcW2TB3vvMeStiivvXQwseHShiL_d7KnLfGuUw9UGGsTvbzPaMWFzOe8VFLV8NUkNZuoWVfspwrad1G_RchKrLKaPB3kfnuaFoUWVQcf5On1R_t2KcM-rx4nzQ0-29I3Pjpg11x6bRYHp9JptLaj8AoLTVFv9A7UPKUyQZexBdBwMcxMRJdDDIyHwUgIdnJ-hA2h4Rd1uE9BA-A&redirect=https%3A%2F%2Fwww.11st.co.kr%2Fproducts%2F2406317238%3FtrTypeCd%3DPW24%26trCtgrNo%3D585021


 
DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

DIY9 양팔드론(이득계수테스트) 
 

1. DIY8에서 만들어진 FC 보드 

 
 

2. 양팔드론 몸체 스케치업 파일 
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http://jeegs.cafe24.com/skp/two_armed.skp


 
DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

3. 기울기센서(icm20602) * 앞서 구매함 
 

 
4. [엘레파츠][디바이스마트] 50X50 만능기판(단면 사각패드) 
5.  

 

 
6. 볼트 & 너트 

 3mm * 25mm 볼트 + 너트 * 4 개 / 유두볼트 권장 

 3mm * 35mm 볼트 + 너트 * 2 개 / 유두볼트 권장 

 4mm * 60mm 볼트 + 너트 * 1 개 / 유두볼트 권장 
 
7. [베어링 스토어] MF104ZZ 플렌지 베어링 * 2 개 
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DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

8. [알리] 12mm 모터 마운트 * 4 개 
 

* 쿼드 야외 테스트 비행시할 때 혹시 모를 추락으로 인한 파손 가능성 때문에, 여분으로 

2 배수 정도 더 구매해야 합니다. 
 

 
9. [알리] Carbon fiber 튜브(12 x 10mm x 100mm) * 6 개 (쿼드용 포함) 

 

 
 
10. [알리] [하비킹] 4045 프로펠러 

 

* (쿼드에 사용하는 5045 대신) 4045 프롭이 필요해요. 양팔드론의 양력을 줄이기 위해서죠. 
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DIY10 기체 조립(QUAD | HEXA) 
 
1. DIY9 에서 만들어진 FC 보드 

* 양팔드론에 쓰였던 FC 보드를 재활용합니다. (하지만 동일한 FC 를 하나 더 만들어도 

괜찮겠어요.) 

 
2. 쿼드 몸체 스케치업 파일 

 

 
 
3. [알리] 5045 3 엽 프로펠러 
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http://jeegs.cafe24.com/skp/quad.skp
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DIY11 4 축시뮬레이터(자세제어 테스트)  스케치업 파일 
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http://jeegs.cafe24.com/skp/simulator4.skp


 
DIY_Drone() - 자율 비행하는 드론 만들기 

 

 
 
[참고] 유니버설 조인트 커플러 
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DIY12 고도제어(ms5611) 

1. [알리] MS5611

DIY13 위치제어(hmc5983 + GPS) 

1. [알리] SE100 * hmc5983 + GPS M8N

DIY14 자율비행 

* 준비물 없음
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